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The invention concerns a backbone intersomatic implant comprising a body (4), at least an anchoring element (26) mobile relatively 
to the body so as to extend projecting from one contact surface (6) of the body with a vertebra, and at least a cam (630) sliding relatively 
to the body (4) and capable of displacing the anchoring element (26) relatively to the body by ramp effect with the anchoring element. The 
cam (630) and the anchoring element (26) are arranged such that the cam displaces the anchoring element (26) in two opposite displacement 
directions. 



(57) Abreg£ 

L'implant intersomatique rachidien comporte un corps (4), au moins un 616ment d'ancrage (26) mobile par rapport au corps pour 
s'6tendre en saillie d'une face de contact (6) du corps avec une vertebre, et au moins une came (630) coulissante par rapport au corps (4) 
et apte a deplacer lament d'ancrage (26) par rapport au corps par effet de rampe avec l'element d'ancrage. La came (630) et l'61e*ment 
d'ancrage (26) sont agences pour que la came deplace Tenement d'ancrage (26) dans deux sens de deplacement opposes. 
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" IMPLANT INTERSOMAT I QUE RACHIDIEN A ELEMENTS D'ANCRAGES" . 

L 1 invention concerne les implants intersomatiques 
rachidiens . 

On connait d'apres le document FR-2 727 003 un 
implant intersomatigue rachidien destine & etre dispose 
5 ci la place d'un disque intervertebral apr6s ablation, et 
comprenant un corps pr6sentant deux faces, planes de 
contact avec les corps vertfebraux adjacents. II comporte 
deux logements de reception de vis d' ancrage, disposes 
de sorte que les vis s'6tendent en saillie des faces de 

10 contact respectives pour §tre ancr6es dans les corps 
vert6braux adjacents. Chaque vis est inclin6e par 
rapport & la face de contact associee du fait que la 
t§te de vis s'fetend & un bord du corps pour pouvoir etre 
manoeuvree une fois 1' implant regu entre les corps 

15 vertebraux. Toutefois, la mise en place des vis est 
difficile a effectuer du fait de l'inclinaison de leur 
axe. De plus, le positionnement des vis pour optimiser 
la qualite de~ 1 '"ancrage ne peut etre ameliore sans nuire 
a leur accessibility. 

20 On connait par ailleurs du document US-5 702 391 un 

implant inter somatique comprenant un corps / des picots 
mobiles a coulissement dans le corps pour s'etendre en 
saillie de faces externes du corps et des cames 
spheriques mobiles a coulissement dans un conduit axial 

25 du corps* Une piece d' actionnement disposee a 
l f embouchure du conduit permet de pousser les cames, ce 
qui deplace par effet de rampe les picots pour les 
mettre en saillie et ainsi ancrer l r implant dans les 
plateaux vertebraux des vertebres associees. Un tel 

30 implant rend beaucoup plus facile d' effectuer l f ancrage 
robuste entre les vertebres. Cependant, cet implant est 
tres difficile a oter le cas echeant, ce qui en revanche 
n'etait pas le cas- avec 1' implant du document 
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FR-2 727 003 precite puisqu'il suffisait de devisser les 
vis pour supprimer l'ancrage de 1' implant dans les 
plateaux. 

Un but de 1' invention est de fournir un implant 
5 pouvant facilement etre installe et ote. 

En vue de la realisation de ce but, on prevoit 
selon 1' invention un implant intersomatique rachidien 
comportant un corps, au moins un Element d'ancrage 
mobile par rapport au corps pour s'§tendre en saillie 

10 d'une face de contact du corps avec une vertebre, et au 
'moins une came coulissante par rapport au corps et apte 
a deplacer l 1 element d'ancrage par rapport au corps par 
effet de rampe avec l f element d'ancrage, dans lequel la 
came et 1' element d'ancrage sont agences pour que la 

15 came deplace 1' element d'ancrage dans deux sens de 
deplacement opposes. 

Ainsi, on deplace 1' element d'ancrage par 
1' interm6diaire de la came en agissant _ sur _ cette 
derniere. Puisqu'on n'agit plus directement sur 

20 1' element d'ancrage, on s'affranchit dans une tres large 
mesure des contraintes liees a 1 ' accessibility de 
1' element d'ancrage. Des lors, la manoeuvre de ce dernier 
est plus facile a effectuer lors d'une intervention. De 
plus, puisqu'il n'est plus necessaire de rendre 

25 1' element d'ancrage directement accessible, on peut 
modifier son positionnement de tres nombreuses facons 
pour qu'il assure sa fonction d'ancrage le mieux 
possible. Par consequent, on facilite la manoeuvre pour 
1' installation de 1' element d'ancrage tout en permettant 

30 d'ameliorer la quality de I'ancrage. 

Par ailleurs, 1' action de la came etant reversible, 
elle permet d' actionner le ou chaque element d' ancrage 
pour le faire passer de la position etendue a la 
position retractee.. II est ensuite facile d'oter 
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1' implant. Cette action de la came sur 1' element 
d'ancrage est positive en ce sens que la came entralne 
1' element d'ancrage, L' action de la came ne consiste pas 
seulement a laisser la voie libre a 1' implant pour qu'il 
5 puisse rentrer dans le corps sous l'effet d'une 
sollicitation externe telle que la pression exercee sur 
1' element d'ancrage par le materiau de la vertSbre. On 
peut done notamment oter 1' implant longtemps apres sa 
mise en place. 

10 L 1 implant selon 1' invention pourra presenter en 

* outre une ou plusieurs quelconques des caracteristiques 
suivantes : 

- la came presente un filet apte a cooperer suivant une 
liaison vis-6crou avec un actionneur pour manceuvrer la 

15 came depuis l'exterieur du corps ; 

- 1' actionneur est apte a etre monte mobile a rotation 
sur le corps ; 

- la came est montee mobile a coulissement sur le 
corps ; 

20 - la came pr6sente une extremite offrant une face en 
depouille par reference a un sens de deplacement de la 
came pour sa sortie du corps ; 

- 1' implant comporte au moins deux elements d'ancrage et 
au moins deux cames aptes a deplacer les elements 

25 d'ancrage respectifs ; 

- les deux cames sont agencees pour que leurs filets 
cooperent avec un actionneur commun ; 

- 1' element d'ancrage est incline par rapport k un plan 
general de la face de contact ; 

30 - 1' implant comporte au moins deux elements d'ancrage 
aptes a s'etendre en saillie de la meme face de 
contact ; 

- 1' implant comporte au moins quatre elements d'ancrage 
aptes a s'etendre en saillie de la meme face de contact 
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et disposes suivant deux rangees definissant des 
directions d'alignement parall^les entre elles ; 

- le corps presente deux faces de contact avec une 
vert6bre et au moins un evidement s'etendant de l'une & 

5 l 1 autre des faces ; 

- une partie de 1' element d'ancrage apte a s'6tendre en 
saillie de la face de contact pr6sente des faces en 
d6pouille par rapport & un sens de coulissement de 
l 1 element en direction de la vert£bre ; et 

10 - 1' implant presente au moins deux elements d'ancrage et 
*un porte-§lements reli6 rigidement aux 616ments 
d' ancrage . 

D' autres caracteristiques et avantages de 
1' invention apparaitront encore dans la description 
15 suivante de cinq modes pr§f£r£s de realisation donnes £ 
titre d'exemples non limitatifs. Aux dessins annexes : 

- les figures 1 et 2 sont deux vues en perspective 
respectivement a l'etat monte et ecl3.te d'un implant, 
selon un premier mode de realisation de 1" invention ; 

20 - ' les figures 3 et 4 sont deux vues en coupe de 
1' implant de la figure 1 durant deux etapes respectives 
de son installation ; 

- la figure 5 est une vue analogue & la figure 4 
montrant 1' implant entre deux vertebres ; 

25 - les figures 6 et 7 sont deux vues respectivement en 
perspective eclatee et en coupe d'un implant selon un 
deuxieme mode de realisation de l 1 invention ; 

- la figure 8 est une vue en perspective d'un implant 
selon un troisieme mode de realisation de 1' invention ; 

30 - la figure 9 est une vue en perspective de 1' implant de 
la figure 8 avec la partie superieure du corps otee; 

- les figures 10 et 11 sont des vues en perspective 
respectivement a l'etat monte et eclate d'un implant 
selon un quatrieme mode de realisation de 1' invention ; 
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- la figure 12 est une vue partielle en coupe axiale de 
la came et de la vis de la figure 11 ; 

- la figure 13 est une vue en perspective d'un implant 
selon le mode de realisation de 1' invention ; 

5 - la figure 14 est une vue en coupe de 1' implant suivant 
le plan XIV-XIV de la figure 13 ; 

- les figures 15 et 16 sont deux vues en perspective de 
la came et des porte-elements de 1' implant de la figure 
13 respectivement en position r6tract6e et en position 

10 etendue des 616ments ; et 

"-la figure 17 est une vue en coupe de la came et des 
porte-elements suivant le plan median XVII-XVII de la 
figure 16. 

On va d6crire un premier mode de realisation de 

15 1* implant en reference aux figures 1 a 5. L' implant 102 
comprend un corps 4 en forme generale de parallfelepipede 
rectangle aplati suivant une dimension de fagon a 
def inir deux grandes faces supSrieure _et_ inferieure 6 _et - - - 
quatre faces lat6rales 8, Les aretes et les coins du 

20 corps sont arrondis pour ne pas blesser les tissus du 
corps humain auquel 1' implant est destine. Les faces 
superieure et inferieure 6 ont une forme generale plane 
et un profil transversal en dents de scie ou zigzag, les 
somraets des dents definissant des aretes continues 

25 paralleles entre elles. Ces aretes assurent une bonne 
prise des faces superieure et inferieure 6 sur les 
plateaux des corps vertebraux des vertebres 9 de 
destination, comme le montre la figure 5. 

Le corps 4 present e deux 6videments traversants 10 

30 s'etendant a proximite de deux aretes oppos§es du corps 
et de l'une a 1' autre des faces superieure et inferieure 
6 en debouchant sur ceiles-ci. De plus, chaque face 
laterale 8 presente un orifice 12 dfebouchant dans l'un 
des evidements 10 a mi-distance des deux faces 
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sup§rieure et inferieure 6. Lors de la mise en place de 
l 1 implant, les evidements 10 sont remplis de greffon qui 
pourra ainsi croitre en direction des plateaux 
vertebraux a travers les evidements 10 et les orifices 
5 12. 

Le corps 4 presente un conduit cylindrique 14 
s'etendant avec son axe 16 de l'une a 1" autre de deux 
aretes du corps oppos6es I'une a 1' autre et distantes 
des evidements 10, parallelement a un plan general des 

10 faces superieure et inferieure 6,. Le conduit 14 debouche 
ses deux extremites. Au voisinage de l'une distale des 
extremites, il presente un trongon 18 de diametre 
retreci et filet6. Le reste du conduit 14 constitue un 
trongon 20 lisse et de plus grand diametre par 

15 comparaison avec le trongon 18. 

Le corps 4 pr6sente des canaux 22 de forme 
cylindrique s'etendant depuis le trongon 20 jusqu'aux 
faces superieure et inferieure 6. Tous les canaux 22 : ont 
un axe 24 qui coupe I'axe 16 du trongon 20, ici & angle 

20 droit. Les canaux 22 sont ici au nombre de douze. lis 
sont repartis en deux groupes de six canaux 22. Dans 
chaque groupe, les six canaux 22 sont paralleles entre 
eux, coaxiaux par paires, et situes dans un meme plan 
incluant l'axe 16. C'est dans un tel plan qu f a ete 

25 effectuee la coupe des figures 3 et 4 de sorte que les 
six canaux d'un seul groupe sont visibles sur ces 
figures. Ce plan est incline par rapport au plan general 
des faces superieure et inferieure 6 de sorte que les 
axes 24 des canaux 22 le sont aussi. Les inclinaisons 

30 sont symetriques et de meme valeur pour les deux groupes 
de canaux. Dans chaque groupe de six canaux 22, trois 
debouchent sur la face superieure 6 et trois sur la face 
inferieure 6. Chaque canal 22 qui debouche dans la face 
superieure 6 est coaxial avec l'un de ceux du meme 
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groupe qui debouche sur la face inferieure. Dans chaque 
groupe, les trois canaux 22 qui debouchent sur une meme 
face sont espaces d f un meme pas. Ainsi sur chaque face 
6, debouchent des canaux 22 rSpartis en deux rangees 
5 definissant des directions d'alignement parall61es entre 
elles, les canaux de chaque rang6e ayant des 
inclinaisons opposees. 

Chaque canal 22 regoit, mobile & coulissement dans 
le canal, un element d'ancrage qui est ici un picot 26 

10 ayant un corps cylindrique lisse presentant & une 
"extr6mit6 la plus proche de la face 6 une pointe et a 
1' autre extremity une tete a face spherique convexe de 
plus grand rayon que le rayon du canal 22 et de plus 
grande largeur que le diametre du canal 22 associe. La 

15 tete est situ6e dans le trongon 20 et retient ainsi le 
picot 26 prisonnier a l f encontre de sa sortie totale par 
la face 6 associ§e. 

L' implant comprend une came 130 de forme de 
revolution autour d f un axe coaxial a l'axe 16. Elle 

20 presente a une extremite axiale distale une face 
cylindrique filetee 134 apte a former une liaison vis- 
ecrou avec le trongon 18 du corps. A une extremite 
axiale proximale 136, elle presente une tete de plus 
grand diametre que le diametre du trongon 20 du corps 

25 pour venir en butee exterieurement contre le corps. La 
tete presente une empreinte, par exemple hexagonale, a 
six pans, pour permettre de mettre la came 130 en 
rotation autour de son axe au moyen d'un outil adapte 
tel qu'une cl6. 

30 Entre ces deux extremites, la came 130 presente 

trois faces cylindriques larges 138, trois faces 
cylindriques 140 etroites par reference aux faces larges 
138, et trois faces tronconiques 142 inclinees en 
direction de l 1 extremite distale filetee 134. Ces faces 
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sont alternees et reparties en trois groupes consecutifs 
comprenant chacun dans le sens proximal-distal une face 
large 138, une face tronconique 142 et une face etroite 
140, la face tronconique 142 constituant une transition 
5 de niveau entre les deux autres faces. Les longueurs des 
faces selon l'axe 16 sont identiques pour chaque type de 
face. Ces longueurs sont adapt6es de sorte que, en 
reference a la figure 3, lorsque l'extremite distale 
filetee 134 de la came est en prise avec seulement 
10 l'extremite proximale du trongon 18, les tetes des 
•picots 26 sont en appui sur les faces etroites 140, 
chaque face 6troite 140 etant en contact avec les tetes 
de quatre picots 26 dont les axes 24 sont coplanaires 
dans un plan perpendiculaire a l'axe 16, alors qu'en 
15 reference £ la figure 4, lorsque la tete de la came 130 
est en butee sur le corps, les tetes des picots 26 sont 
en appui sur les faces larges 138, chaque face large 138 
etant en contact avec les quatre picots 2_6 precites— Le 
diamdtre des faces etroites 140 est tel que dans la 
20 position de la figure 3, que nous appellerons "position 
rentree", la pointe des picots 26 ne s 'extend pas en 
saillie de la face 6 associ§e, ou s'etend si moder6ment 
en saillie qu'elle n'entrave pas signif icativement 
1' installation de 1' implant 102 entre les corps 
25 vertebraux. Le diametre des faces larges 138 est tel 
qu'en position de la figure 4, que nous appellerons 
"position sortie", les picots 26 s'etendent en saillie 
de la face 6, par exemple sur le quart ou le tiers de 
leur longueur, et penetrent dans le corps vertebral 
30 associe suffisamment pour interdire le retrait de 
1' implant . 

La mise en place de l 1 implant est effectuee de la 
fagon suivante. Apres ablation d'un disque 
intervertebral, et apres avoir rempli les evidements 10 
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avec du greffon comme pr^cite, on introduit 1' implant 
102 entre les corps vertebraux des vertebres 9 associees 
au disque 6t6. La hauteur du corps 4 de 1' implant 
correspond a l'epaisseur du disque 6t6. L 1 implant est 
5 introduit de sorte que le trongon filet§ 18 est 
sensiblement en position post&rieure. Les faces 6 
s^etendent en regard des plateaux vert6braux respectifs, 
parall61ement & ceux-ci et en contact avec ceux-ci. 
L' implant est introduit dans la configuration rentree de 

10 la figure 3 . 

Une fois 1' implant a . son emplacement, on manoeuvre 
£ l'aide d'une cle la tete de la came 130 situee en 
position anterieure pour faire tourner la came autour de 
son axe 16. Compte tenu de la liaison vis-6crou entre 

15 1' extremity distale 134 de la came et le trongon 18, la 
came suit done une trajectoire helicoldale suivant son 
axe 16. Pour chaque groupe de quatre picots, la face 
tronconique contigue 142 vient progressivement en 
contact "avec "les "tetes des picots et constitue une rampe 

20 qui, compte. tenu de son deplacement vers le trongon 18, 
sollicite les quatre picots pour les faire coulisser 
vers I'exterieur du corps. Au fur et a mesure de leur 
extension en saillie, les picots 26 penetrent dans les 
plateaux vertebraux pour ancrer 1' implant dans les 

25 vertebres. Les quatre picots 26 viennent ensuite en 
appui sur la face large contigue 138 et s f 6tendent en 
saillie des faces 6 respectives, en configuration 
sortie. A la fin de la manoeuvre de la came 130, la tete 
de la came est en appui contre le corps et son extremite 

30 distale 134 est a 1' extremite distale du trongon 18. 

Dans une variante de ce premier mode, la liaison 
vis-ecrou entre la came 130 et le corps 4 pourra etre 
remplacee par un encliquetage ou clipsage immobilisant 
la came par rapport au corps & 1' issue d'une simple 
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poussee sur la came parall element a son axe. La came est 
alors mobile a coulissement par rapport au corps. Elle 
pourra alors avoir transversalement a son axe une 
section non circulaire, par exemple rectangulaire. 
5 On va maintenant decrire un deuxieme mode de 

realisation de 1' implant en reference aux figures 6 et 
71 Les references des elements differents de ceux du 
premier mode ont ete augmentees de 100. 

Dans 1- implant 202, le corps 4 a sensiblement la 
10 meme configuration que dans le precedent mode, mis a 
•part que le troncon large lisse 20 constitue la totalite 
du conduit 14 de came. La came 130 est ici remplacee par 
un ensemble de trois cames 230 et d'une vis 250. La vis 
250 a une tete de manoeuvre 236 formant butee sur le 
15 corps, analogue a celle de la came 130. La vis a une 
tige filetee 252. 

Les trois cames 230 sont identiques entre elles. 
Chaque came 230 a une forme generale cyllndrique. Elle 
presente un conduit cylindrique filete 253 apte a 
20 cooperer avec la tige 252 suivant une liaison vis-ecrou. 
Chaque came 230 presente quatre gorges 254 associees 
respectivement en propre a l'un des quatre picots 26 
destines a etre actionnes par la came. Chaque gorge 254 
s'etend dans un plan radial a l'axe 16 de la came. 
25 Chaque gorge 254 presente une partie haute peu profonde 
238, une partie basse 240 profonde par rapport a la 
partie haute, et une partie intermediate 242 formant 
transition de niveau entre les parties haute et basse. 
Les parties hautes des quatre gorges 254 d'une meme came 
30 sont contigues a l'extremite proximale de cette came. 
Chaque gorge a, perpendiculairement a l'axe 16, un 
profil en arc de cercle ouvert vers l'exterieur et 
s'etendant sur plus d'un demi cercle, de rayon constant 
le long de la gorge, les bords de l'arc de cercle etant 
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prolonges vers l'exterieur au niveau des parties 
interm6diaires et basses par deux flancs plans 
parall61es entre eux. Chaque gorge est adaptee £ 
recevoir suivant la direction axiale par chaque 
5 extremite la tete du picot 26 associe, en interdisant la 
sortie de la tete suivant la direction radiale a la 
came. Le fond de chaque gorge 254 const itue une premiere 
rampe faire coulisser le picot 26 associ6 vers 
l'exterieur lorsque la came coulisse vers 1' extremite 
10 distale du conduit 14. Un int6r§t de ce mode de 
•realisation est qu'il est reversible. En effet, la tete 
de chaque picot 26 §tant prisonniere dans la gorge 
associee 254, les bords de cette gorge constituent une 
deuxidme rampe qui permet de replacer le picot en 
15 position rentree lorsque la came 254 coulisse vers 
l r extremite proximale du canal. 

Le montage des diff6rentes pieces de 1' implant est 
effectu6 comme suit. Apres reception des picots 26 dans 
-leurs conduits 22 du corps 4, on fait coulisser I'une 
20 des cames 230 jusqu'a la position centrale associee aux 
picots 26 du milieu de la rangee. Pour cela, la came 230 
doit "franchir" les quatre picots 26 de I'une des 
extremites des rangees, par exemple les quatre picots 26 
de 1" extremite distale si la came est introduite par 
25 cette extremity. Cette etape est obtenue en introduisant 
la came 232 dans 1" extremite distale du conduit 14 en 
inserant les picots 26 dans les gorges 254 respectives. 
Les picots 26 etant initialement en saillie, on continue 
de pousser la came vers le centre du conduit ce qui, 
30 compte tenu des effets de rampe par les gorges, place 
les picots 26 en configuration rentree. Pendant qu'on 
continue a pousser la came, les picots sortent par 
1' extremite distale des gorges en partie basse 240. On 
acheve de pousser la came pour introduire les picots du 
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centre des rang6es dans les gorges 254 en partie haute 
238 et les faire arriver finalement en partie basse 240 
de la came. On introduit ensuite de meme la came 230 a 
placer en position distale. Puis on introduit de meme 
5 par I'extremite proximale la came 230 destinee a occuper 
la position la plus proximale, Tous les picots 26 6tant 
en partie basse 240 des gorges, en configuration 
rentree, on visse la vis 250 dans les caines 230 pour la 
mettre en prise avec celles-ci. 
10 Aprds installation de 1' implant entre les 

'vertebres, on pousse la vis 250 en direction de 
I'extremite distale du conduit 14, ce qui fait coulisser 
les cames 230 dans le meme sens. Par effet de rampe sur 
le fond des gorges 254, les picots coulissent alors dans 
15 leur conduit pour passer de la partie basse 240 a la 
partie haute et aboutir en position sortie. Compte tenu 
de la reversibilite precitee, au moyen d'etapes inverses 
de celles mises en ceuvre pour le montage, on peut done 
oter l f implant de son emplacement entre les vertebres. 
20 Dans le troisieme mode de realisation, illustre aux 

figures 8 et 9 avec certaines references augmentees de 
300, le corps 4 a en plan une forme generale en demi- 
disque, limite par une paroi laterale plane 8 destinee a 
etre en position posterieure et une paroi laterale 
25 circulaire 8 destinee £ etre en position anterieure. 
Chaque paroi laterale 8 presente des orifices 12 
debouchant dans les evidements 10 comme pr^cite. Le 
corps 4 comprend cette fois deux parties superieure 4a 
et inferieure 4b se rejoignant suivant un plan de joint 
3 0 parallele aux faces superieure et inferieure 6 portant 
chacune I'une de ces faces 6, et fixees I'une a 1' autre 
au moyen de vis 5. Les conduits 22 sont encore au nombre 
de douze mais ils sont orientes avec leurs axes 
perpendiculaires aux faces superieure et inferieure 6. 
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Le conduit de came 14 a une section de forme 
generalement rectangulaire perpendiculairement k son axe 
16 et est d§fini pour moitie par chaque partie 4a, 4b du 
corps. La came 430 a une section rectangulaire male 
5 correspondant k celle femelle du conduit 14 la recevant. 
Elle est apte d y coulisser suivant son axe. La came a 
une forme generale de parall616pip6de rectangle. Les 
deux faces lat£rales longitudinales 460 de la came 430 
presentent chacune six gorges 454 aptes a recevoir 

10 respect ivement les picots 26 en propre. A cette fin, les 
"picots presentent chacun en lieu et place de leur tete 
une excroissance regue dans la gorge, orientee en 
direction de 1' autre rangee de picots, et leur dormant 
une forme generale de M L n . Chaque gorge 454 presente 

15 deux faces ou rampes planes 462, paralleles entre elles, 
perpendiculaires k la face lat6rale 460 associ6e, et 
inclinee par rapport k la direction de coulissement de 
sorte que l'extremit6 de la gorge 454 la plus proche de_ 
la face 6 associee est la plus eloignee de I'extremite 

20 proximale de la came. 

La came 430 presente un conduit filet§ la 
traversant suivant son axe. L f implant 402 comprend une 
vis 450 presentant une tige filetee apte a cooperer en 
liaison filetee avec la came 430. La vis 450 presente 

25 une gorge recevant un collier 466 solidaire du corps 4, 
de sorte que la vis 450 est montee mobile k rotation 
dans le corps tandis que la came 430 est mobile a 
coulissement dans le corps. 

Apres installation de 1' implant 402 entre les 

30 vertdbres 9 avec les picots 26 en position rentree, 
lorsqu'on manoeuvre la tete 436 de la vis, la rotation de 
la vis provoque le coulissement de la came 430 en 
direction de I'extremite distale du conduit 14, ici 
borgne, et par effet de rampe sur les faces 4 62 des 
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gorges orientees vers la face 6 associee, le 
coulissement des picots 26 pour leur mise en saillie et 
en position sortie ♦ 

Le fonctionnement de 1' implant 402 est encore 
5 reversible, les faces 462 des gorges orientees en 
direction opposee k la face 6 associee etant aptes a 
placer les picots 26 en position rentree lorsque la came 
430 coulisse vers l'extremite proximale du conduit 14. 
En I'espece, I f extr6mit6 proximale, associee a la tete 

10 de vis 436, debouche sur la partie gauche de la paroi 
laterale courbe 8. Les picots 26 presentent ici au 
voisinage de leur pointe, sur leur trongon destine k 
etre en saillie, des rainures circonf6rentielles 70 
pr6sentant une face en depouille par rapport au sens de 

15 coulissement des picots pour leur mise en saillie et 
ameliorant leur ancrage en permettant la croissance 
osseuse dans les rainures. 

Les figures 10 et 11 presentent un quatrieme mode 
de realisation avec certaines references augment6es de 

20 400. Les picots 26 sont ici au nombre de quatre pour 
chaque face 6 et sont orientes comme dans le quatrieme 
mode. Les gorges 562 sont analogues a celles du 
quatrieme mode mais sont orientees en sens contraire de 
sorte que le coulissement de la came 530 vers 

25 I'extremite distale du conduit 14 de came produit la 
mise en saillie des picots 26. L ' implant 502 comporte 
une vis 550 en liaison vis-ecrou avec le corps 4 
coaxialement au conduit de came et apte a pousser la 
came 530 a son extremite proximale dans son conduit en 

30 direction de l'extremite distale du conduit. 

En reference a la figure 12, l'extremite proximale 
de la came presente une decoupe 572 apte a recevoir a 
coulissement l'extremite de la vis 550 pour sa mise en 
appui sur la came 53.0. Entre le fond de la decoupe et 
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son bord, la came 530 presente une gorge 574 ayant un 
flanc 576 en depouille par reference a la direction de 
coulissement de la came vers l'extr6mite proximale du 
conduit. Cette face 576 est par exemple plane annulaire, 
5 perpendiculaire £ l'axe 16 de la came et orientee en 
direction opposee k I'extr6mit6 proximale. 

Pour oter l f implant, on enlSve la vis 550, puis on 
introduit dans le conduit 14 de came un outil apte a 
venir en appui sur la face 576 en depouille pour 
10 l'accrocher et tirer la came en direction de l'extremite 
•proximale du conduit, ce qui provoque la mise des picots 
26 en configuration rentr6e. Ce mode de realisation 
evite de realiser un conduit filete traversant la came 
530 de part en part. II permet done de reduire les 
15 dimensions de la came 530 et d'augmenter celle des 
evidements 10 recevant le greffon. 

On va decrire un cinqui6me mode de realisation de 
1' implant en reference aux figures 13 k 11 \ _ L' implant 
602 comprend un corps 4 ayant en plan une forme generale 
20 de haricot a hile posterieure, aplati suivant une 
dimension de fagron & definir deux grandes faces 
superieure et inferieure 6 et une face laterale 
p^ripherique 8. Les faces superieure et inferieure 6 ont 
une forme generale plane et un profil transversal en 
25 dents de scie ou zigzag, les sommets des dents 
definissant des aretes continues paralleles entre elles. 
Ces aretes assurent une bonne prise des faces superieure 
et inferieure 6 sur les plateaux des corps vertebraux 
des vertebres formant 1' emplacement de destination. 
30 Le corps 4 presente deux evidements traversants 10 

s'etendant de l'une a 1' autre des faces superieure et 
inferieure 6 en debouchant sur celles-ci. Lors de la 
mise en place de 1' implant, les evidements 10 sont 
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remplis de greffon qui pourra ainsi croitre en direction 
des plateaux vertebraux a travers les evidements 10. 

Le corps 4 presente un conduit cylindrique 14 
s'etendant avec son axe 16 entre les evidements 10 
5 para 11 Element & un plan general des faces superieure et 
inferieure 6 en etant separe de 1' unique portion plane 
dfe la face laterale 8 par l'un des Evidements 10. Le 
conduit 14 d6bouche a une seule de ses extr6mit6s. 

Le corps 4 presente deux canaux 22 debouchant 
10 chacun sur les deux faces superieure et inferieure. 
• Chaque canal 22 est profile suivant un axe 
perpendiculaire aux faces externes et a en section un 
profil rectangulaire arrondi a ses extremit6s. Chaque 
canal dEbouche lateralement d'un cote sur toute sa 
15 hauteur dans l'un respectif des evidements 10 auquel il 
est contigu. Par ailleurs, il debouche lat&ralement du 
c6te oppose par sa partie mEdiane dans le conduit 14. 
Les deux canaux 22 s'etendent en regard l'un de 1' autre, 
" cie t part et d' autre du conduit 14. Les canaux 22 mettent 
20 ainsi en communication mutuelle les deux evidements 10 
et le conduit 14. 

Chaque canal 22 regoit au voisinage de chaque face 
externe deux elements d' ancrage sous la forme chacun 
d'un picot 26 ayant un corps cylindrique lisse 
25 presentant a une extremite la plus proche de la face 6 
une pointe. Chaque picot 26 s'etend contre un bord 
courbe respectif du canal en vue de coulisser contre 
celui-ci perpendiculairement a la face externe 6 du 
corps. 

30 L' implant comporte deux porte-picots ou porte- 

elements d' ancrage 680 associes aux faces externes 6 
respectives. Chaque porte-picots 80 a une forme generale 
plate en « H » comprenant deux branches rectilignes 682 
paralleles entre elles et un trongon median 684 
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rejoignant les branches k leur milieu, Chaque porte- 
picots 680 porte rigidement fixe a celui-ci les quatre 
picots 26 associ^s & la face externe 6 concernee. Les 
quatre picots 26 reposent par leur base aux extremites 
5 respectives des branches 682, tous d'un meme cdte du 
porte-picots. Les deux porte-picots 680 s'etendent en 
permanence au droit 1'un de 1' autre avec leurs contours 
en coincidence, et cela que les picots 626 soient en 
position 6tendue ou r6tractee, comme l'illustrent les 

10 figures 15 et 16. Les branches 682 s'etendent dans les 
•canaux 622 respectifs dont elles presentent le profil 
tandis que le troncon median 684 s'6tend 
transversalement dans le conduit 14, 

L' implant comporte une came 630 pr6sentant des 

15 faces cylindriques 631 gauche et droite a 1'arriere et 
sup6rieure et inf6rieure & 1'avant pour guider la came a 
coulissement dans le conduit cylindrique 14. On designe 
par arriere de la came son extremite la plus proche de 
l f embouchure du conduit 14. Pour chaque porte-picots 

20 680, la came 630 comprend en propre une glissiere 633 et 
une surface d'appui 635 visibles notamment aux figures 
14 et 17. La glissiere 633 est formee par un conduit 
tres aplati, ouvert sur ses deux bords longitudinaux, 
incline par rapport & 1'axe 16 en se rapprochant de la 

25 face externe 6 associee depuis 1' extremite avant jusqu'a 
une zone mediane de la came. La glissiere 633 est borgne 
a 1' avant et ouverte a 1' arriere, la face la plus 
interne 641 de la glissiere etant en continuity avec la 
surface d'appui 635. Cette derniere est parallele a 

30 l'axe 16 et a la face externe 6 associee. Le troncon 
median 684 peut etre manoeuvre par appui sur la glissiere 
633 et la surface d'appui 635, comme on le verra plus 
loin. Les glissieres inclinees 633 et les surfaces 
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d'appui paralldles 635 donnent a la came une forme 
d'ancre de marine. 

A son extremite arriere, la came presente un 
conduit taraud6 637 dont le filet peut etre mis en prise 
5 avec celui d'un outil adapts afin de manceuvrer la came 
pour la pousser ou la tirer. 

L' implant est utilise de la fagon suivante, les 
picots 26 etant initialement en position r6tract6e, 
comme sur la figure 15. Apres ablation d'un disque 
10 intervertebral, et apres avoir rempli les evidements 10 
'avec du greffon comme precit6, on introduit 1' implant 2 
entre les corps vertebraux des vertebres associees au 
disque 6t6. La hauteur du corps 4 de 1' implant 
correspond sensiblement & l'6paisseur du disque 6t6. Les 
15 faces 6 s'6tendent en regard des plateaux vertebraux 
respectifs, parallelement a ceux-ci et en contact avec 
ceux-ci. La came est pres de l f embouchure du conduit 14 , 
a l'arri^re. 

On visse 1' outil dans le conduit 637 de la came et 
20 on pousse la came 630 vers l'avant. Par effet de rampe 
de chaque trongon median 684 sur la face la plus interne 
641 de la glissiere 633 associee f cela entraine le 
deplacement, perpendiculairement a la face externe 6, du 
porte-picots 680 et des quatre picots 26. 
25 Apr6s mise en saillie des picots 26 hors de la face 

externe 6, la poursuite de la poussee de la came met le 
troncon median 684 en appui sur la surface d'appui 635, 
comme sur la figure 14, bloquant les picots 26 en 
position ^tendue, ancres dans les plateaux vertebraux. 
30 On devisse alors 1' outil pour le separer de la came. 

Si en revanche on souhaite enlever 1' implant, on 
fixe a nouveau 1' outil au conduit 637 de la came a 
travers le conduit 14, puis on tire la came a 
coulissement vers I'arriere. Le troncon median 684 suit 



WO 99/66867 



19 



PCT/FR99/01492 



alors la surface d'appui 635 puis, par effet de rampe 
sur la face 643 la plus externe de la glissiere 633, il 
est deplace vers l'axe 16 vers 1'interieur de 1' implant/ 
ce qui retract e les picots 26 et supprime leur saillie. 
5 La came permet done de manoeuvrer les picots 26 dans les 
deux sens, c'est-4-dire de fagon reversible. 

La fixation entre eux des quatre picots 26 de 
chaque groupe permet d'obtenir un guidage tr6s pr6cis de 
ceux-ci dans les canaux 22 sans prevoir un canal 
10 cylindrique pour chaque picot. De plus, on obtient ce 
•guidage par une seule surface de rampe en deux parties 
641, 635 ou 643 pour les quatre picots dans un sens de 
deplacement donne. 

Chaque picot 26 pr6sente a la base de la pointe 
15 formant sa t§te des rainures de revolution 70 formant 
des zones en depouille et ameliorant l'ancrage du picot 
dans le plateau vertebral. 

Le corps 4 est form6 en deux parties s'assemblant 
suivant un plan de joint non illustre parall61e aux 
20 faces externes 6 et passant par l'axe 16, pour permettre 
1' introduction de la came 630 et des porte-picots 680 
dans le corps. 



WO 99/66867 



20 



PCT/FR99/01492 



REVINDICATIONS 

1. Implant intersomatique rachidien comportant un 
corps (4), au moins un §16ment d'ancrage (26) mobile par 

5 rapport au corps pour s'6tendre en saillie d'une face de 
contact (6) du corps avec une vertebre (9), et au moins 
une came (130 ; 230 ; 430; 530 ; 630) coulissante par 
rapport au corps (4) et apte a deplacer 1' element 
d'ancrage (26) par rapport au corps par effet de rampe 
10 avec 1' Element d'ancrage, caracteris6 en ce que la came 
(230 ; 430 ; 530 ; 630) et l'element d f ancrage (26) sont 
agencfes pour que la came deplace 1" Element d'ancrage 
(26) dans deux sens de d§placement opposes. 

2. Implant selon la revendication 1, caracterise en 
15 ce que la came (230 ; 430 ; 630) pr&sente un filet apte 

a cooperer suivant une liaison vis-ecrou avec un 

actionneur (250 ; 450) pour manceuvrer la came depuis 

l'exterieur du corps (4) . 
- - 3. Implant selon la revendication 2, caract6ris6""en 

20 ce que l f actionneur (450) est apte a etre mont<§ mobile £ 

rotation sur le corps (4). 

4. Implant selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 3, caracterise en ce que la came 
(430; 530) est montee mobile a coulissement sur le corps 

25 (4). 

5. Implant selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 4, caracteris§ en ce que la came 
(530) presente une extremite offrant une face (576) en 
depouille par r6f6rence & un sens de deplacement de la 

30 came pour sa sortie du corps (4) . 

6. Implant selon I'une quelconque des 
revendications 1 & 5, caracterise en ce qu'il comporte 
au moins deux elements d'ancrage (26) et au moins deux 



WO 99/66867 



21 



PCT/FR99/01492 



cames (230) aptes £ deplacer les Elements d'ancrage 
respectifs. 

7. Implant selon la revendication 6 et l'une 
quelconque des revendications 2^3, caracterise en ce 

5 que les deux cames (230) sont agencees pour que leurs 
filets coopSrent avec un actionneur commun (250) . 

8. Implant selon l'une quelconque des 
revendications 1 & 7, caracterise en ce que l'616ment 
d'ancrage (26) est incline par rapport a un plan general 

10 de la face de contact (6) . 

9. Implant selon l'une quelconque des 
revendications 1 & 8, caracterise en ce qu'il comporte 
au moins deux elements d'ancrage (26) aptes a s'etendre 
en saillie de la meme face de contact (6) . 

15 10. Implant selon l'une quelconque des 

revendications 1 & 9, caracterise en ce qu T il comporte 
au moins quatre elements d'ancrage (26) aptes a 
s'etendre en saillie de la meme face de contact (6) et 
disposes suivant deux rangees definissant des directions 

20 d'alignement paralleles entre elles. 

11. Implant selon l'une quelconque des 
revendications 1 & 10, caracterise en ce que le corps 
(4) presente deux faces de contact (6) avec une vertebre 
(9) et au moins un evidement (10) s'etendant de l'une a 

25 l f autre des faces (6). 

12. Implant selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 11, caracterise en ce qu'une partie 
de 1' element d'ancrage (26) apte a s'etendre en saillie 
de la face de contact (6) presente des faces (70) en 

30 depouille par rapport a un sens de coulissement de 
1' element (26) en direction de la vertebre (9). 

13. Implant selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 12, caracterise en ce qu'il presente 
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au moins deux elements d'ancrage (26) et un porte 
elements (680) relie rigidement aux elements d'ancrage. 
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FIG. 5 
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FIG M 
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FEUILLE DE REMPLACEMENT (REGLE 26) 
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FEUILLE DE REMPLACEMENT (RE6LE 26) 
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